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SBCP_SID_00L 1/1

AD ELEV: 59' RNAV DAMTI 3A - ROMAV 3A
AFIS CAMPOS APP MACAÉ ACC CURITIBA

SID RNAV DAMTI 3A - ROMAV 3A RWY 07/25

CAMPOS DOS GOYTACAZES / Bartolomeu Lisandro (SBCP)

132.45 133.40 133.60119.20 129.30
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1 - SID PINS CAT H.

2 - Manter regras de voo visual (VFR) até ROMAV/DAMTI
          Maintain visual flight rules (VFR) up to ROMAV/DAMTI.

3 - Responsabilidade do piloto em comando a separação

      Responsibility of the pilot in command for separation

       com os obstáculos até ROMAV ou DAMTI.

      with obstacles up to ROMAV or DAMTI.


